International Well Control Forum

Tarih :

Denizdibi BOP Kuyu Kontrolii Formu-Diisey Kuyu
(API Saha Birimleri)

isim :

Formasyon Dayanim Verileri: Mevcut Kuyu Verileri:
Formasyon dayanim testinden psi @ @
ylzey leak-off basinci Denizdibi BOP Verileri: - L
Testteki Camur Yogunlugu pPPg Marine riser feet
uzunlugu
Uygulanabilir En Yiiksek Gamur Yogunlugu = Choke line foet
) &) (@ Jewg | ueunlugu
(Shoe D.Derinlik x 0.052)
ilk MAASP = L
((€) -Mevcut Camur Yogunlugu) x Shoe D.Derinlik x 0.052) Sondaj Gamuru Verileri:
Yogunlugu PpPY
Pompa No. 1 kapasitesi Pompa No. 2 kapasitesi Casing shoe verileri: 4 A
Gap [ Jinen
bbl/ strok bOV SOk § ¢yiciilen Derinlik [ | feet
(SCP) Sistem Basing Kaybi [psi] Dugey Derinlik |:| feet
Diisiik pompa Pompa No. 1 Pompa No. 2 _——
h|Z|§ver,i)Ieri P Riser | Choke | Choke | Riser | Choke | Choke Kuyu Verileri:
Hatti | Line Hatti | Line || Capi |:| inch
kaybi kaybi || . . .
strok/dak Olgilen Derinlik I:] feet
strok/dak Diisey Derinlik |:| feet
. ] _—— Uzunluk | Kapasite Hacim Pompa strok sayis Zaman
Kaydedilmis Hacim Verileri: foet bbl / feet bbl strok dakika
Drill Pipe (DP) X =
Hacim
Heavy Weight Drill Pipe (HWDP) X = Pompa kapasitesi
Drill Collar'lar X =
Sondaj dizisi i¢ hacmi (D) bbl | | (E) strok dak
Acik Kuyuda Drill Collar'lar x _
Acik Kuyuda DP/HWDP X - +
Acik kuyu hacmi H (F) bbl strok dak l
| Casing i¢inde Drill Pipe | | X = (G) + | | strok | dak |
I Choke Hatt l I X = (H) + l I strok dak l
Toplam aniiliis / choke line hacmi I (F+G+H) = (1) bbl strok dak l
Toplam kuyu sistem hacmi (D+1) = (J) bbl strok dak l
Aktif ylzey hacmi ‘ (K) bbl strok
Dr No SSV 04/01
Toplam aktif gamur hacmi (J+K) bbl strok ‘ ?Fiem Units)
: . P— 27-01-2000
| Marine Riser iginde Drill Plpel | X = bbll | strok
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Canlanma Verileri:

Drill Pipe Kapama Basinci (SIDPP) |:| psi Casing Kapama Basinci (SICP) E psi Girig Hacmi |:| bbl

Dengeleyici Gamur Mevcut Camur Yogunlugu + . SID,PE
Yogunlugu (Dusey Derinlik x 0.052)

pey | T X 0.052 - pPg

ilk Sirkiilasyon Sistem Basing Kaybi + SIDPP
Basinci _

ICP psi

+ =

Son Sirkiilasyon Dengeleyici Camur Yogunlugu

X Sistem Basing Kaybi

Basinci Mevcut Camur Yogunlugu
FCP B . = pSI
(L)=ICP-FCP=......... R = psi (L)x100 X100 _ o psi
(E) 100 strok
Disiik Pompa Hizinda Itk SICP - Choke line kaybl —.cccccccccoo...... e = psi
Dinamik Casing Basinci
[ Strok  Basing |
[psi]
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Dr No SSV 04/02 (Field Units) 27-01-2000




	Subsea Vertical Kill Sheet Page 1 - Turkish API
	Subsea Vertical Kill Sheet Page 2 - Turkish API

